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Linearni modul MR}

Prislusenstvi
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s pohonem ozubenym femenem
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5 1. hnaci pFiruba s Femenici 5. AL profil (tvrdé-eloxovany)
= 2. kryci pdsek (tésnici pdsek) z korozivzdorné ocele 6. vodici rolny s gotickym profilem
3. polyuretanovy ozubeny Femen AT - s ocelovym kordem 7. dvé kalené vodici ocelové tyce 58/60 HRC
4. vozik (jezdec) 8. hnand pfiruba se systémem vypnuti femene
Oznadovani linearnich modull a objednaci kéd
serie - MR}
velikost -40/65/80/110
absolutni zdvih (mm)*
typ hnaci hridele:
0: dutd hnaci hfidel
1: plna hnaci hfidel jednostranna + drazka na pero
10: typ 1 bez drazky na pero
2: pIna hnaci hfidel oboustranna + drazka na pero
20: typ 2 bez drazky na pero
3: bez pohonu
ay
8
g poloha hnaci hidele - L: vlevo /
S R: vpravo / bez ozna€eni: pro typ
& hnaciho hfidele 0, 2,20 a 3
kryci (tésnici) pasek - 0: tésnéno pouze vlastnim
ozubenym femenem /
1: s pfidavnym nerezovym
tésnicim paskem
* Absolutni zdvih = zdvih + 2x bezpecnostni pFejezd
I Linedrni moduly MR} se dodavaji pouze s dlouhymi voziky.
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UN' 03 > Linearni jednotky
Linearni modul MR)

Linearni jednotky
Prislusenstvi

s pohonem ozubenym femenem

[ ]

| Doporucené maximalni hodnoty zatiZeni

VSechna data statickych a dynamickych momentd a inosnosti
uvedena v tabulkach jsou pouze teoreticka. Na vyse uvedené
hodnoty nebyl vztaZzen provozni koeficient Zivotnosti. Ten
zaleZi na zpUsobu usazeni linedrnich jednotek v provozu.
Zahrnuje jistou provozni bezpecnost. Doporucujeme pfi
vypoctech a navrzich hodnotu tohoto koeficientu fv =5,0.
Modul pruZnosti: E =70 000 N/mm?2

| Vypocet hmotnosti plati pro linearni moduly bez
motort, pfevodovek a snimacu polohy.

Zakladni technické parametry moduld MR} >

o

Kroutici moment Posuv 'S

R 5 . o s s P £

Linearni Maximalni Mkar)gm?cl?l nap_razdn: voziku | Prumér Typ Sitka M:):’I(:r;aalm rl.:vilstz)sti S|Jf<;<|:(|::;:rl<y <
INearnl| rychlost * s ocelovym e nai | femenice | femene | femene | > 2" | P .
modul moment < ocelového 2 femeni | femene | pruznosti

paskem < otacku
pasku
[m/s] Mk [Nm] [Nm] [Nm] [mm/ot] [mm] [mm] [N] [N] [N]

MR]J 40 10 3,7 04 0,2 99 31,51 AT 3 20 235 900 225000
MR] 65 L 10 13,1 1,0 0.7 165 52,52 AT 5 32 500 2400 | 600000
MR] 80 L 10 294 1,4 1,1 210 66,84 AT5 50 830 3840 | 960000
MR]110L| 10 685/826*% 1,8 1,3 300 9549 | AT10 50 1730 8580 | 2145000

*Maximalni rychlost posuvu linedrnich moduld s krycim ocelovym paskem je 1,5 m/s ** S drazkou na pero/bez drazky na pero

Parametry ozubenych Fement a pohont pro moduly MR}

s | Délka diio-nesul oynamické momenty || EYBING opa"l"(gc;né *Maximél-|  Momenty
modul voziku dynamicka| staticka hmota pFesnost ni délka setrvacnosti
Lv [mm] CIN] CO[N] | Mx[Nm] | My[Nm] | Mz [Nm] [ka] [mm] [Lmax[mm] ly[em4] | Iz[cm4]
MR] 40 92 3400 1700 20 21 25 0,26 +0,08 6000 9.8 11,6
MRJ65L| 190 8600 4400 74 181 425 1,31 +0,08 6000 59,7 74,4
MR] 80 L 260 17100 9000 198 502 1145 2,73 +0,08 6000 1291 1734 o
MRJ110L| 330 31000 14000 406 875 2325 4,78 +0,08 6000 513,0 620,0 §
*Vétsi délky linedrnich modul MTJ - na dotaz %
c
Hmotnosti a momenty setrvacnosti linearnich jednotek serie MRJ ”
Linearni modul Délka voziku i aimotnost UL T
inearniho modulu linedrniho modulu
[mm] [kal [10-5kg.m?]
MT] 40 92 1,25 + 0,0022 x zdvih [mm] 9,3 + 0,0035 x zdvih [mm]
MT] 65 L 190 4,30 +0,0047 x zdvih [mm] 120,4 + 0,0154 x zdvih [mm]
MT] 80 L 260 8,20 +0,0075 x zdvih [mm] 424,4 +0,0391 x zdvih [mm]
MT] 110 L 330 16,30 + 0,0133 x zdvih [mm] 1420,0 + 0,1370 x zdvih [mm]

matis
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5 Rozméry modulu
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81 M4x0.7 - 6H \ @7 HT
5,5 mm hloubka (8x) <L.I 1,6 mm hloubka (6x)
0 3 P9/h9 DIN 6885 A pro stfedici prstence CR7
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1,6 mm hloubka
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3P9
f—
LN 88 (&)
; (@} |
> s
S o 60 B34 H7
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@34 H7 @10h7 B34 HT @10 h7 B34 HT
1,6 Mm hloubka 1,6 mm hloubka 1,6 mm hloubka
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L = zdvih + 124 [mm] celkova délka modulu Lc =L + 60 + 75 [mm]

leva strana (L)

Servomotory

prava strana (P)
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motor pfiruba + motor pfiruba 90° + motor

Dostupnost (dodaci termin) na poptavku.

° Pripojeni VaSeho motoru i s pfipadnou prevodovkou jsme Vam schopni zajistit
I nasimi pfirubami v€etné pfipadnych spojek atd. - viz strany 90 a 91.
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